 (
Nom :………………………………….
Prénom :…………………………….
Classe :………..
)DNB BLANC
EPREUVE DE TECHNOLOGIE

Depuis toujours, l’espace est un monde qui  exerce une fascination sur l’Homme, car il est fait de mystères et de secrets. Il l’observe, l’étudie, apprend à mieux le connaître. A l’époque, le voyage dans l’espace n’était qu’un mythe, une utopie… Cependant il a suffit d’un siècle pour que, d’utopie, l’idée de vivre dans l’espace devienne réalité. C’est le début de la colonisation….
[image: Image associée]Dans le cadre d’un projet scolaire, vous devez réaliser l’étude d’un mini robot d’exploration simplifié (« détecteur d’obstacles »). 



Avant de concevoir un objet technique, il est nécessaire de s’assurer que le besoin existe et de bien préciser ce qui est attendu par les futurs utilisateurs. 
Pour débuter notre projet, vous devez réaliser l’analyse fonctionnelle. La première chose est de définir clairement le besoin et de le valider:
1°) Compléter le schéma ci-dessous « La bête à cornes » sur votre feuille : (2.5pts)
 (
Dans quel but ?
Objet de l’étude
 (produit)
Sur quoi agit-il ?
A qui rend-il service ?
Élèves
………………
Robot explorateur
É
viter
 
)













Verbalisation du besoin : Le robot explorateur permet aux élèves d’éviter les obstacles sur un parcours.

 (
FP1
FC2
FC1
FC4
FC3
Robot d’exploration
Collégien
Normes
Obstacle
Prix
É
nergie
)2°) Reproduire et compléter le Graphe des Interactions « Diagramme pieuvre » ci-dessous à l’aide du tableau des fonctions de service en bas de page : (1.5pts)











Tableau des fonctions de service :
	Fonction de service
	Intitulé (Verbe+complément)

	FP1
	Avancer en évitant les obstacles

	FC1
	Avoir un prix abordable (fabriquer au collège)

	FC2
	Répondre à des normes de sécurité

	FC3
	Être autonome en énergie

	FC4
	Fabriquer par un collégien 



Tableau de l’expression fonctionnelle du besoin :
	Fonction
	Critère d’appréciation
	Niveau d’exigence

	FP1
	Nombre de roues
Méthode de contournement d’obstacle
	2 Arrière et 1 avant
Marche arrière en tournant puis avance

	FC1
	Prix
	Inférieur à 10 €

	FC2
	Utilisateur
	Normes

	FC3
	Source d’énergie utilisée
Formes
Matériaux
	Piles
Arrondie
Plastiques

	FC4
	Outil à utiliser
	Fer à souder, pince plate et pince coupante, tournevis


3°) Complète les lignes d’instructions manquantes ci-dessous à l’aide du parcours du mini robot: (4.5pts)
 (
-Tourner à droite
-
 
Avancer 2 cases
-Tourner à droite (
étape
)
-
 
Avancer 4 cases
-Tourner à 
droite
-
 
Avancer 
2 
cases
-Tourner à droite
-Avancer 1 case
-Tourner à gauche
-Avancer 2 cases
-
 
Tourner à gauche
-Avancer 
1 case
-
 
Tourner à droite
-Avancer 
1 case
-Tourner à gauche
-Avancer 1 case
-Tourner à droite
-Avancer 1 case
-Tourner à gauche
-Avancer 1 case
-
Arrivée !!!!
)
-Départ 
-Avancer 2 cases
-Tourner à gauche
-Avancer 1 case
-Tourner à droite
- Avancer 2 cases
-Tourner à droite
- Avancer 3 cases
-Tourner à gauche
-Avancer de 2 cases
-Tourner à gauche
-Avancer 1 case

 (
Arrivée
)
Parcours du mini robot :
 (
Etape
) (
Départ
)[image: ]
4°) Quelle est la source d’énergie utilisée par le mini robot (fabriqué au collège) ?
Au collège on utilisera l’énergie électrique.
5°) Dans le cadre d’une mission dans l’espace, quelles sources énergies pourrait-on utiliser pour alimenter un robot explorateur ?
Pour une mission dans l’espace on utilisera plutôt l’énergie solaire.


6°) Compléter la représentation ci-dessous avec les propositions suivantes : Traiter, moteur, acquérir, alimenter, roue, capteur ultrason, transmettre, convertir, distribuer, récepteur infrarouge. (C2.2)
 (
Acquérir
) (
Roue
) (
Moteur
) (
Commande manuelle
) (
Ordres
) (
 
Transmettre
) (
 
Convertir
) (
 
Distribuer
) (
Ordres
) (
Pistes de circuit imprimé
) (
Alimenter
) (
 
Transmettre
) (
 
Traiter
) (
Présence d’une cible
) (
Récepteur infrarouge
) (
 
Capteur ultrason
)																																																																																																																																																																																																																																																																																																																																															
Question 1 : 0.5 point par bonne réponse
	0
	Aucune réponse n’a été proposée

	0.5
	Une bonne réponse

	1
	Deux bonnes réponses

	1.5
	Trois bonnes réponses

	2
	Quatre bonnes réponses

	2.5
	Cinq bonnes réponses


Question 2 : 0.5 point par bonne réponse
	0
	Aucune réponse n’a été proposée

	0.5
	Une bonne réponse

	1
	Deux bonnes réponses

	1.5
	Trois bonnes réponses



Question 3 : 0.5 point par bonne réponse
	0
	Aucune réponse n’a été proposée

	0.5
	Une bonne réponse

	1
	Deux bonnes réponses

	1.5
	Trois bonnes réponses

	2
	Quatre bonnes réponses

	2.5
	Cinq bonnes réponses

	3
	Six bonnes réponses

	3.5
	Sept bonnes réponses

	4
	Huit bonnes réponses

	4.5
	Neuf bonnes réponses



Question 4 : 1 point par bonne réponse
	0
	Aucune réponse n’a été proposée

	0.5
	L’élève nomme « batterie, pile »

	1
	La bonne réponse



Question 5 : 1 point par bonne réponse
	0
	Aucune réponse n’a été proposée

	1
	La bonne réponse



Question 6 : 0.5 point par bonne réponse
	0
	Aucune réponse n’a été proposée

	0.5
	Une bonne réponse	

	1
	Deux bonnes réponses

	1.5
	Trois bonnes réponses

	2
	Quatre bonnes réponses

	2.5
	Cinq bonnes réponses

	3
	Six bonnes réponses

	3.5
	Sept bonnes réponses

	4
	Huit bonnes réponses

	4.5
	Neuf bonnes réponses

	5
	Dix bonnes réponses
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